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						2022				2023				2024				2025				2026				2027				2028				2029				2030



		自動運転技術開発 ジドウウンテン ギジュツ カイハツ

				フォワーダの電子制御化 デンシセイギョ カ		2021年度商品化完了 ネンド ショウヒンカ カンリョウ

				無線操縦技術開発 ムセン ソウジュウ ギジュツ カイハツ		2020年度事業完了 ネンド ジギョウ カンリョウ

				無線操縦商品化 ムセン ソウジュウ ショウヒンカ

				3Dマップ技術高度化 ギジュツ コウドカ

				部分自動運転(安全運転支援) ブブン ジドウ ウンテン アンゼン ウンテン シエン

				部分自動運転(〃)　製品化 ブブン ジドウ ウンテン セイヒン カ

				運搬作業自動運転 ウンパン サギョウ ジドウウンテン

				運搬作業自動運転　製品化 ウンパン サギョウ ジドウウンテン セイヒン カ

				グラップル自動制御

				グラップル自動制御製品化 ジドウセイギョ セイヒン カ



		スタンフォード／フォワーダによる丸太センシング・データ生成 マルタ セイセイ																														  2022年度実施 ネンド ジッシ

				丸太重量自動計測 マルタ ジュウリョウ ジドウ ケイソク		2020年度事業完了 ネンド ジギョウ カンリョウ																										  開発プロセス カイハツ

				丸太寸法自動計測(3D) マルタ スンポウ ジドウ ケイソク																												  商品化プロセス ショウヒンカ

				StanForDデータ形式変換 ケイシキ ヘンカン

				StanForD 製品化 セイヒン カ





▼（土場内等近距離）実証実験完了

▼（作業道）実証実験完了

▼製品化

▼無線操縦フォワーダの市場投入

▼実証実験完了

▼製品化

▼製品化

▼土場丸太下し自動化

▼作業場丸太積込自動化

▼製品化

▼実証実験完了
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